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Guia del usuario WalkTEM

1 Introduccién

Esta guia del usuario se escribe como una breve introduccion al uso del sistema de dominio
de tierra EM WalkTEM

Proporciona una introduccién basica a los componentes que conforman el sistema WalkTEM
y cOmo éstos se juntan y se presentan en el campo. También da una covertura a travées de
los archivos que se utilizan para la adquisicion,

asi como la forma de adquirir realmente los datos. Ademés también se explica cémo
convertir los archivos de datos brutos a formato USF .

No da ningun detalle acerca de la transformacion o inversién de los datos adquiridos, que se
encuentra fuera del ambito

de este documento.

2 WalkTEM Componentes

El sistema WalkTEM esta formado por un nimero de componentes como se indica en la
Figura 1.
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Figura 1. Los componentes del sistema de WalkTEM. Desde la parte superior izquierda 1)
La bobina transmisora en su caso longitud , TL-1k6 40x40 m representada, 2) Resistencias
para uso junto con la bobina transmisora, 1.5 Q para ser utilizado

como resistencia en serie y 330 Q para ser utilizado como paralelo resistencia de
amortiguacion 3) de interconexion de la bobina del transmisor 4) La

RC-5 bobina receptora 5) La bobina receptora RC-200 6) El instrumento WalkTEM con una
funcidn de transmisor y receptor. Ademas, no se muestra en la imagen de arriba, es un
cable para la conexion de una fuente de alimentacion externa a la

WalkTEM



2,1 Bucle transmisor

El bucle del transmisor es unO S'LO , 160m de largo , cable con los enchufes de banana en
cada extremo (Figura 1) . Se coloca

a cabo en una plaza de 40m x 40m . El cable se conecta en el lado izquierdo del instrumento
WalkTEM . La banana roja

de salida alimenta el bucle de transmisor en una direccién hacia la derecha y esta conectado
en el otro extremo del

conector de banana negro mediante el cable de interconexioén de bobina transmisora (Figura
1).

2.2 El transmisor WalkTEM

El transmisor WalkTEM esta en el instrumento WalkTEM que también contiene el sistema
operativo y el software asociado , junto con un GPS . Se accede a la computadora y es
operado con el teclado incorporado o mediante un mouse y un teclado externo conectado a
los conectores USB

. El transmisor se alimenta mediante una bateria incorporada 8Ah 12VDC o por una

fuente externa de alimentacion de 10-34 VCC . Los otros componentes que se conectan a
la salida del transmisor son los transmisores de alambre , que conectan con el bucle de 40m
x 40 y el cable de interconexién (que une la bobina del transmisor al conector de salida del
transmisor del cable de banana negra
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External
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Figura 2 . El lado transmisor del WalkTEM




PRECAUCIONES : todos los conectores deben estar limpios antes de ser conectados.

2.3 Bucle receptor 10 m x 10m (RC-200)

El bucle receptor es un cable largo 40m (Figura 1) que se presenta en un cuadrado de 10 x
10 m. El alambre tiene 2 vueltas. Por consiguiente, el area de receptor es de 200m2 y el
factor de ganancia de amplitud es de 21, lo que da un total de amplitud de 4200. El bucle
receptor se conecta a una caja de conexién (Figura 3) que es

conectado al instrumento WalkTEM por el cable principal de 33 m -

2,4 El cable receptor:

El cable de conexion del receptor se conecta el receptor de bucle 10 mx 10 m al i

Receiver
loop
Receiver lead
in connection
cable
nstrumento WalkTEM.

Figura 3. Antena del receptor RC-200. El bucle de 10x10 m de la antena se conecta a la caja
de conexiones del preamplificador, ilustrada por la flecha de color naranja. El cable se
conecta principal a uno de los conectores de entrada en el WalkTEM-

2.5 Bobina receptora (RC-5)

La bobina receptora naranja (Figura 1) es un bucle cuadrado 0.5m 0.5mx con 20 vueltas,
dando un area total de receptor de 5 m2. Una amplitud de 21 da un total de 105. La bobina
receptora se conecta directamente al receptor con su propio cable como se ve en la Figura 4
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2.6 El Receptor
El receptor del WalkTEM, incorporado en el instrumento WalkTEM, utiliza una bateria 8Ah

12 VDC idéntica a la que se utiliza en el transmisor. Las dos bobinas de recepcién estan
conectados a las entradas del receptor en el lado derecho del instrumento, véase la Figura
5.
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2.7 Los paquetes de baterias

La unidad WalkTEM incorpora baterias separadas para el receptor y el transmisor. También
es posible conectar una fuente de alimentacion externa que luego alimentara el transmisor y
el ordenador ( computadora) . El receptor siempre se ejecuta en su propia bateria interna.

2.8 Cargadores de bateria

La unidad WalkTEM ha incorporado en cargadores para ambas baterias internas, que se
puedan cargar totalmente independientes entre si. Los cargadores de bateria seran
ejecutados si una fuente de alimentacidon externa esta conectada y el voltaje de entrada esta
en el intervalo del 12,8 a 19 0> 25 V para la bateria principal y 12.8 a 19 0> 24 V para el
bateria del receptor. El voltaje de entrada requerido para la carga se elige cuidadosamente a
fin de evitar el drenaje de una fuente de alimentacion externa como una bateria de coche, o
dos baterias en serie, capaces de alimentar el transmisor. El

paquetes de bateria interno también puede ser cargada con la fuente de alimentacién que
se conecta a una red (220/110volt) power point.

2.9 Computera
Un equipo con Windows XP Pro se incorpora a la unidad WalkTEM. Se ejecuta la aplicacion

de medicion, pero también es compatible con software de interpretacion de datos . El
ordenador o computadora se accede mediante los conectores USB

o0 mediante la conexion Ethernet. Una antena de WLAN también se incorpora en la unidad
WalkTEM.

3 Disefio del campo / Configuracion

La configuracion de campo para la adquisicion de datos usando el WalkTEM se indica en la
Figura 7. Se compone de un transmisor de 40 m x 40 m, con dos (el 10 x 10m y Lego Caoil),
ca




40 m

A
Y

10m

10m 40m

WalkTEM

da uno con areas receptoras diferentes.

Procedimiento :

El disefio de campo puede realizarse en aproximadamente 10 minutos 0 menos ,
dependiendo del nimero de operadores. Pasos recomendados son los siguientes

1) Identifique el centro aproximado del bucle transmisor 40m x 40 y ponga el cable del
transmisor en el centro de la plaza. Asegurese de que sea lo mas perpendicular posible , por
lo que el area del transmisor esrelativamente consistente entre sondeos .

2) Conecte el lazo del transmisor a los terminales del transmisor ( banan) , utilizando la
banana de color rojo y negro, conecte como se ve en la Figura 7 . Al conectar el bucle
transmisor , asegurese de que la corriente es segun las agujas del reloj , es decir, el cable
orientado en una direccién hacia la derecha con el rojo (positivo ) enchufe de conexion

el lado izquierdo del cable y el negativo ( tapdn negro ) que conecta la parte derecha del
cable.

3 ) Colocar la bobina de receptor RC - 5 en el centro del bucle transmisor . Asegurese de
gue el lado correcto del

la bobina esta orientado hacia arriba , de lo contrario los datos adquiridos seran negativos .
El lado correcto puede ser comprobados mediante la recopilacién de datos .Por lo general,
la caja de conexioén negro debe

estar mirando hacia arriba. Tras un analisis de los datos en la interfaz de usuario WalkTEM
tiene que ser de color rojo , ya querojo es positivo ) . El cable se conecta al lado derecho de
la unidad WalkTEM en el puerto llamado

"Input A" (Figura 8) .

4) ElI RC- 200 receptor 10m x10m se organiza alrededor de la bobina RC- 5 segun

se muestra en la Figura 6 . Asegurese de que se trata de un cuadrado y que la bobina




receptora RC- 5 se coloca exactamente en el centro del bucle 10m 10m . Si la bobina RC- 5
no esta centrada , un ligero desfase entre los dos bucles del receptor se pueden ver en las
curvas dB / dt en la recepcion de los datos .

5) Conecte el RC- 200 de 10m x 10m a la caja de conexiones del negro (Figura 3) . Una
vez mas oriente el cable de manera que el conector positivo conduce el bucle en una
orientacion hacia la derecha .

6 ) Ejecutar el cable de conexién de 10m x 10m de nuevo a la unidad WalkTEM y conecte al
puerto llamado" Entrada B " (Figura 8) .

7 ) Conectar la resistencia de amortiguacion 330 Q en paralelo al bucle TX .

8) El procedimiento WalkTEM esta completo, y debe ser similar a la que se muestra en la
Figura 6 .

Transmitter cable
connections

Figura 7. El cable transmisor se conecta a la parte izquierda de WalkTEM con los
conectores rojos (positivo) y negros tipo banana (negativos). Si se utiliza una resistencia de
amortiguacion, ésta se conecta en paralelo con el bucle TX, usando los mismos dos ¢
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onectores banana en el instrumento.

4 Funcionamiento de WalkTEM

Un resumen de los pasos :

1) En primer lugar, encienda la unidad WalkTEM (pulse el botén y un LED verde indicara)
(Figura 9)

2) Cuando el instrumento inicie el programa Windows,comience la aplicacion WalkTEMUI (si
no se inicia automaticamente)




La Figura 9. La ubicacion de la fuente de encendido / apagado y las luces de indicacion de
energia en el WalkTEM

4.1 Teclado incorporado

El WalkTEM se opera desde el teclado integrado o usando el mouse y / o teclado externo
conectado a los puertos USB en el lado derecho. Esta instruccion se centrara en el teclado
integrado.

El teclado estéa disefiado con los procedimientos de control de Windows estandar ,con el fin
de simplificarla utilizacion.

Figura 10 . Teclado WalkTEM
Explicacion de las funciones del teclado :

Numerical keyboard:Permite el nUmero "0 a 9", asi como " . " A introducir. Se utiliza
principalmente en campos de parametros de configuracion

Backspace: Borra el caracter a la izquierda del cursor

Navegation arrows:Mueve el cursor en la direccion deseada . Se utiliza principalmente en los
menus desplegables
Tab :Salta al siguiente parametro de configuracion o comandos . Los saltos hacia atras en




tecla Mayus combinacién

Shift: la_tecla funciona como una tecla Shift comun en un teclado estandar

Ctrl y Alt : como teclas Control y Alt de un teclado estandar

Boton de encendido / apagado :una pulsacion corta se vuelve el instrumento. Manteniendo
pulsado el boton durante 5

segundos, el ordenador se ve obligado a apagarse. La aplicacion se cierra normalmente por
un comando en el equipo ( apagado de Windows )

Indication LED Parpadea cuando el instrumento est4 encendido

Start/ stop measuring: medicion utilizado como un comando rapido para iniciar o detener un
ciclo de medicion

Menu Muestra un menu pop -up cuando se presiona. Utilizado por si corresponde a una
clic con el mouse derecho y aparecera un menu . Se utiliza en combinacion con la tecla
Mayus ,

Aparece el menu de Windows

+ /- Signo para entrar en un signo mas o menos

Page up / page down: Los dos botones Re Pag y Av Pag se utiliza para moverse entre las
diferentes paginas

en la interfaz de usuario WalkTEM (configuracion, medicion, Post-Procesamiento y
Administracion)

Enter:Actlia como la tecla Intro en un teclado estandar. Se utiliza para ejecutar comandos
Space: Hechos como la barra de espacio en un teclado estandar-

. | On/Off button |
Numerical
keyboard ’ Indication LED ‘
0-9.
I Escape l
Start/Stop
measuring
Navigation
arrows Menu l
+/- sign

Shift key
Ctrl and Alt

! Page Up/Down |
| Enter |

Space

4,2 WalkTEM interfaz del usuario

La interfaz de usuario WalkTEM consta de cuatro (4) paginas, marcados como fichas en la
fila superior, lo que permite un procedimiento de trabajo secuencial y se nombran de la
siguiente manera:

configuracién

medicion




Post-proceso

administracion

Al pulsar las teclas en el teclado PgUp (Page Up) o PgDn (Page Down) navega entre estas
paginas en lapantalla.

La barra inferior contiene diversa informacion sobre el estado del sistema:

TH: W R W Log: GPS: Sats 0 g Ext Power 16.00 () =4C  Main Batt, 94 (%) * R Bakt, 95 (%) ——

En la barra de informacion inferior, los simbolos de la izquierda a la derecha significan:

TX y RX Una marca verde significa que el transmisor y el receptor estan en linea y
funcionando correctamente

_LOG : unicono triangular aparecera a la derecha del texto Log si hay un nuevo evento en
el sistema

GPS Indica el estado de satélite GPS actual

Ext POWER: Indica si se conecta una fuente de alimentacién externa

MAIN BATT: Estado de la bateria para la bateria principal incorporada, capaz de alimentar el
transmisor y el ordenador del sistema.

Una flecha se muestra cuando la bateria se esta cargando

RX Batt. Estado de la bateria para la bateria incorporada en el receptor. Una flecha se
muestra cuando la bateria se esta

cargado

Nota: La interfaz de usuario WalkTEM se cierra pulsando el botén Menu y seleccionando
Salir o Apagar

14
4.2.1 Configuracion
La pagina de configuracion es donde se hace una medicidn de configuracion —

Figura 12 . Configuracion de padina

El proceso de configuracion se realiza de esta manera:

1. En el ambito del proyecto , un nuevo proyecto se puede hacer o un proyecto existente se
puede abrir si estan disponibles en el menu desplegable. Un nuevo proyecto se hace
pulsando en New Project

2 . En el campo Script, una escritura se elige en el menu desplegable. El guién es pre-
definido

la medicién que contiene los parametros tales como lecturas en momento altos - y bajos ,
asi comomediciones de ruido .

3. En el campo de la escritura ( Script) , el numero de ciclos de medida se puede configurar
. El tiempo total de medicion sera

calculada en funcion de la escritura y el numero de ciclos de medicion y se muestra al lado
del nimero de campo ciclos .

4 . En el campo de configuracién, tipo de bucle TX es elegido , asi como los tipos de bobinas
receptoras para cada entrada canal (Ay B ) . Esto se hace desde el menu respectivo
desplegable. Al elegir un bucle de transmisor, parametros tales como el nimero de turnos ,



el tamafio de bucle y enciendido - y apagado se carga automaticamente y se muestra en
sus respectivos campos. Al elegir una bobina receptora , sus respectivos también se
cargaran automaticamente en su respectivos campos. Estas longitudes pueden ser
modificadas por el usuario en caso de , por ejemplo, un cable de extension

La configuracion de mediciontermind. Al hacer clic en la pestafia de medicion de la fila
superior, o presionando el boton PgDn ( Page Down) en el teclado del instrumento, se
mostrard la pagina siguiente (Medicion).

& ABEM WallTEM mE ]

Configuration |Measurement | Post-Processing | Administration

Froject
Current: |Project14 i".i'
Script
Current: |None :v] Murnber of cycles: 1 Measurerment time (s): ]
Configuration
Transmither Loop Receiver antenna
- — Cable length (m}:
Loop type: hone I . gth (m}
. - R Channel 4: | None | 1
Mumber of turng (1.4 | 1% r ]
Channel B: | None || 1
Loop side length X (m): 40 : =
Loop side length v {m): 40
Turn on time {ps): 10
Turn off time (us): 10
TH: Q? R w Log: GRS Sats 0 U Exk Power 15,90 () =@  Main Batt, 96 (%) * R Batk, 95 (%) *
4.2.2 Medicion

La pagina de medicién es donde se inicia una medicién y se detiene. Durante la medicion,
desintegraciones se trazaran en el grafico en la mitad derecha de la pantalla.



& ABEM WalkTEM MmEx]

Confiquration | Measurement | Post-Frocessing | Administration

Project: Projectls All | cha-High | Cha-Low | Cha-Noise | ChB-High | Che-Low | ChB-Nojse|
Script:  Mone
1,000,000 == - - === --= === drmmmmm s Do e b e e
Station 3 : . :
Mumber: 1 Instrument GPS position: ]
Lat: 0,0000 I
100,000 —f -----m-nmame- demmmeemm e e
Lon: 0.0000

Enter positions (relative to GRS position)

- T loop center {m): H bt i
; 0,000 === mm e e
(TL-1kE g n 3 | | i
] ] H
- R offset from T (m): Channel E - :
=] i
(RC-5) afAa| o I 1 Gt G TEE P Tty CPCEEEPEPEPTPCE S EPEPE P TP LED
= i i i

{RC-200) oB | 0

Make sure the positions above : : :
100 === mmemee D ERLLLEEEEET CEEEEEPERE TR EE PO
are set up before pressing Start .j Il ' ' '

Measurement
Progress | i B Lt L e esiamian
TX Current (a): 0.0
T Yoltage On (v 0.0
Txvoltageoﬂr(\)) 119 1 1 1 IIIIIIi 1 1 IIIIIIi 1 1 IIIIIIi T T TTrTT
: 1 10 100 1,000 10,000/
TX Terperature (°C): 21.6 | Time [pg] |
THs Q? R w Log: GPS; Sats 0 U Ext Power 16,00 () =@  Main Batt, 97 (3%) * R Batk, 96 (%) *

Una medicién se lleva a cabo de esta manera:

1. En la parte superior izquierda , el nombre del proyecto actual se muestra , asi como la
escritura elegida .

2 . Cada medicién llevada a cabo en un proyecto se conoce como una estacion . Este es un
namero que incrementa cada vez que una medicion se lleva a cabo . Por consiguiente, un
proyecto puede consistir en varias estaciones etiquetadas como 1,2, 3 .... X.

3. En el campo de la estacién , se muestra la posicion GPS del instrumento. Esto se
guardara junto con los datos medidos .

4 . Como sub-conjunto en el campo de la estacion , es posible introducir las coordenadas de
posicién del bucle transmisor en relacion con el instrumento . También es posible introducir
valores de posicién de correccion para las bobinas receptoras

en relacion al bucle transmisor . Esto se realiza si el bucle receptor no esta centrado en el
lazo del transmisor , de lo contrario estos campos se pueden dejar con el valor 0 . Todos los
valores introducidos seran almacenamiento junto con el archivo de medicion.

5. Cuandolos pasos anteriores han sido chequeados , la medicién se inicia pulsando Start.

6. Durante la medicion, es posible tabular entre las diferentes pestafias en la parte superior
de la gréfica. Las pestafias mostraran la decadencia del momento alto / bajo , asi como la
medicién de ruido para cada canal de entrada.

Al seleccionar la ficha Todos, el grafico automaticamente alternan entre los tipos de medida

7. En la parte inferior izquierda, la corriente de transmision, asi como el voltaje del
transmisor se pueden ver durante la medicion.



8. La barra de progreso se llena durante la medicion hasta que esté completa y se detuvo.
Nota: Si pulsa el botén Mend, los ejes del grafico se pueden reajustar.

4.2.3 Post-proceso
La pagina de post-procesamiento es una vision general de todos los proyectos y estaciones

en el instrumento. Se muestra como una
carpeta en el lado izquierdo de la pantalla. Al expandir la carpeta las diferentes estaciones
se puede ver.

&9 ABEM WallTEM mEX

Configuration | Measurement | Post-Processing | administration

| & \WalkTEM Hats
= L[ Projectl Created: 141442007
== Sfationl Parentld: 1
= Station2 PosLat: O
= Station3
= Stationd
== Station3
== Stationg
== Station7?
= Stations Station Files
(] Project2 Wk TEM|DatolProject11200701 14_225042_171_Event.og
|| Project2 | Criwalk TEMI DataiProject 11200701 14_225042_171_PaPc.sps

[ Projectd | CowalkTEMIDatalProject 14200701 14_228042_171_PaPcErr log

© Projects | CiywalkTEM\Dat a\Project 11200701 14_225042_171_RawData, Rwb
1L [] Projects

[| Project?
[ Projectg
| Projectd
1L [ Projectld
[ Project1l
[ Projectlz2
|| Project13
[ Projectl4

PasLan: 0
Id; 1

e

e R R W

[

TH: Q:? R w Log: GRS Sats 0 U Ext Power 16,00 (Y) =@  Main Batt. 97 (%) * R Batk, 96 (%) *

Al hacer clic en un proyecto o estacion especifica, la informacién se mostrara en la parte
derecha de la pantalla.

Haciendo clic derecho en un proyecto o en la estacion, o pulsando el botén Menu en el
teclado cuando un proyecto o la estacién se resalta, es posible cambiarle el nombre.

4.2.4 Administracion
La pagina de administracion contiene la informacion y los ajustes relacionados con el
sistema en si, que normalmente no se utiliza para la medicion de datos.




& ABEM WalkTEM MmEx]

Configuration | Measurement Pust—PrDcessing' Administration

Administration Tasks
= Errar Log

[9y28(2012 11:22:05 &M Internal: Critical init Failure

Use Up and Dawn arrow keys to
step between administration tasks

Use Ckrl-Tab to jump between the
administr ation task list and the
task choices panel

TH: Q:? R¥: & Log: GP3: Sats 0 U Ext Power 16,00 () =@  Main Batt, 97 (3%) * R Batk, 96 (%) *

5 Archivos

5. 1 Scripts

Una mediciébn TEM se controla desde una secuencia de comandos pre-definidoS, que
contiene informacion momentos de de alta 'y baja , asi como las mediciones de ruido.

Los scripts se colocan en la carpeta C: \ Archivos de programa \ ABEM \ WalkTEMUI \
scripts.

5.2 Los archivos de proyecto

Los archivos de proyecto se guardan en la carpeta C: \ WalkTEM \ Data. Los proyectos, que
contienen los datos, se ordenan después de la fecha de recepcion.

6 Cémo convertir los archivos de datos RAW a formato USF.

6.1 Exportar a USF usando el programa DataCheck

Abra el programa verificador de datos que se encuentra en 1Windows Start Menu\All
Programs\ABEM\DataCheck.

. Cargue sus datos seleccionando Archivo / Abrir y seleccione el archivo.

Nota! Debe haber un archivo-sps, con la misma denominacion de archivo que el archivo de
datos, situado en la misma carpeta que el archivo de datos.

2. Pulse el botdn de la parte superior derecha Primero para conseguir el primer barrido del
archivo de datos.

3. Pulse el botdn Siguiente para desplazarse por los diferentes barridos.

4. Usted puede elegir si desea buscar en un canal a la vez o dos a la vez, marcando la



casilla de verificacion correspondiente en la Plot ch campo de la derecha.

5. Exportacion a formato USF haciendo clic en Archivo / Exportar. EI nombre de su archivo y
elegir la USF (Universal Sounding Format) y haga clic en Guardar.

n Cave [sp5 | Guerie|

N
Tire: 001805 4T Y00 e
10008 000 . . e 00 Faad |

52 0994

Bkt 10222

TaTirebase

180 ' 18080
Tie fea

Figure 16. The data checker.

6.2 Afadir geometrias en el fichero de USF

Las geometrias de campo y tiempos se deben agregar manualmente con el fin de interpretar
aln mas el sonido.

Esto se puede hacer modificando manualmente el encabezado en el archivo USF creado.
1. Abra el archivo en el Bloc de notas USF u otro editor de texto:



-
_| test_bothCh - Notepad =B -

File Edit Format View Help

b MAIN HEADER -— -
//uUsF: universal Sounding Format A
//SOUNDINGS: 1 —
//END

! This file is extracted from file: C:'\My documents‘Documents‘My Documents'Produkter‘walkTEM'Data'\Lund\walkTEMda

e SOUNDING HEADER-————————————————————
/ARRAY: CENTRAL LOOP TEM

/DATE: 20130412

/DAYTIME: 16.4927

/INSTRUMENT: "walkTEM"
/VOLTAGE_UNITS: V/M2

/POINTS: 88

/SOUNDING_NUMBER: 1

/SOUNDING_NAME : 20130412 162933 781
/SWEEPS: 726

(COIL_LOCATION: 5541.2441 1330.1570

b - SWEEP HEADER. -——=
'-— MomentID: 1 -- Cch: 0 -—-

/SWEEP_NUMBER: 1

JCOIL_SIZE: 105.00

J/FREQUENCY: 25.0

/STACK_SIZE: 100

JCURRENT: 1.000E-006

JEND

INDEX, TIME , VOLTAGE , ST_DEV
0,2.0000E-06,2.0981E-008,0. 00E+000

1,5.1950eE-06,-1.4387e-007,0. 00E+000
2,7.1950E-06,1.1390E-007,0. 00E+000
3,9.1950eE-06,-4.7956E-008, 0. 00E+000
4,1.1195e-05,1.7983E-008,0. 00E+000
5,1.3695E-05,-7.9927e-009, 0. 00E+000
6,1.7195e-05,1.1989€e-008,0. 00E+000
7,2.1695e-05,-2.1580E-008, 0. 00E+000
8,2.7695e-05,3.5967E-008,0. 00E+000
9,3.5195e-05,1.7983E-008,0. 00E+000
10,4.4195e-05,4.6757E-008,0. 00E+000
11,5.5695E-05,1. 8445E-009, 0. 00E+000
12,7.0195E-05,0. 0000E+000,0. 00E+000
13,8.8695E-05,1.1989e-008,0. 00E+000

14,1.1219e-04,5.5334E-009, 0. 00E+000
15,1.4119e-04,-1.3113e-008,0. 00E+000
16,1.7819e-04,5.7090E-009,0. 00E+000
17,2.2469e-04,0. 0000E+000, 0. 00E+000
18,2.8269E-04,7.3778E-010,0. 00E+000
19,3.5619e-04,-2.0469E-009,0. 00E+000
20,4.4869E-04 ,4.0739e-009,0. 00E+000
21,5.6519E-04,2.7667E-010,0. 00E+000 -
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2. Ahora agregue manualmente la informacion de la geometria en la que suenan seccién
HEADER ( cabecera)
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e MAIN HEADER————————————————————————— -
//USF: universal Sounding Format E|
//SOUNDINGS: 1 e
//END

! This file is extracted from file: C:\My documents‘Documents\My Documents'Produkter‘\walkTEM\Data'\Lund\walkTEMda
b e ——————— e e e e

P SOUNDING HEADER-----=-============-=-
/ARRAY: CENTRAL LOOP TEM

/DATE: 20130412

/DAYTIME: 16.4927

/INSTRUMENT: "walkTEM"

/VOLTAGE_UNITS: V/M2

/POINTS: 88

/SOUNDING_NUMBER: 1

/SOUNDING_NAME: 20130412 162933 781

/SWEEPS:
/co

ATION: 5541.24

#/LooP_SIZE: 40.0 , 40.0
/LOOP_TURNS: 1
/LOW_PASS: 300000 , 1, 450000, 1
/RAMP_TIME: 5.5E-06
/RAMP_ON_TIME: 7Q0E-06
/TIME_DELAY: -1.7e-6
ELD_SHIFT_FACTOR: 1.02

L it e T SMEEF HEADER----———=——==——cm————c—————
!—— MomentID: -- ¢ch: 0 —-

/SWEEP_NUMBER: 1

/COIL_SIZE: 105.00

/FREQUENCY: 25.0

/STACK_SIZE: 100

/CURRENT: 1.000e-006

/END

INDEX, TIME ¥ VOLTAGE y ST_DEV
.0000E-06,2.0981E-008, 0. 00E+000
.1950E-06,-1.4387E-007,0. 00E+000
.1950E-06,1.1390E-007, 0. 00E+0Q00
.1950e-06,-4.7956€E-008,0. 00E+000
1195e-05,1.7983e-008, 0. 00E+000
3695e-05,-7.9927e-009,0. 00E+000
7185e-05,1.1989e-008, 0. 00E+000
1695e-05,-2.1580e-008,0. 00E+000
7695e-05,3.5967E-008,0. 00E+000

. 3195€-05,1.7983E-008,0. 00E+000
4.4195e-05,4.6757E-008,0. 00E+000
11,5.5695E-05,1. 8445E-009,0. 00E+000
12,7.0195e-05,0. 0000E+000,0. 00E+000
13,8.8695E-05,1.1989e-008,0. 00E+000 -
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En el ejemplo anterior, la siguiente informacion, que corresponde a un resultado con el lazo
del transmisor, 40 m x 40 m se anadio:

/ LOOP_SIZE: 40.0, 40.0

/ LOOP_TURNS: 1

/ LOW_PASS: 300000, 1, 450000, 1

/ RAMP_TIME: 5.5e-06

/ RAMP_ON_TIME: 700E-06

/ TIME_DELAY:-1.7e-6

/ FIELD_SHIFT_FACTOR: 1.02

3. Guarde el archivo USF nuevo. Ahora esté listo para interpretar mas , por ejemplo en
SITEM.



